Robotlar Depreme Hazir Degil

Son yillarda diinyanin her yerinde
sikga goriinmeye baglayan depremler,
sanayilesmis tilkeleri enkaz altindan
yarali kurtarmak icin teknolojik ¢o-
ziimler aramaya itti. Ancak 6yle gorii-
niiyor ki, yikinti altinda kurtarilmayi
bekleyenler daha bir siire umutlarini
teknoloji harikasi robotlar yerine, kaz-
ma kiirekle donatilmig etten kemikten
kurtaricilara baglamak zorunda. Nede-
ni, Texas’in Austin kentinde Agustos
basinda yapilan 17. Ulusal Yapay Zeka
Konferansi’'ndaki bir kurtarma tatbika-
tina yarigmaci olarak katulan robotlar-
dan higbirinin sinifi gecememis olma-
st. Akilli robotlar, kurtarma ekiplerini
yikintilar altindaki yaralilara en kisa
siirede ulastiracak bicimde tasarlan-
miglar. Arama ve kurtarma ¢aligmala-
rinda ileride bu tiir robotlara biiyiik is
diismesi bekleniyor. Ciinkii ¢ok katl
bir binanin ¢okmesi durumunda, kur-
taricilarin yarim saat i¢inde
aramaya baglamalar1 gereki-
yor. Bu siire gectikten sonra,
yikinti altinda kalanlarin canli
kurtulma olasiliklart biiyiik
olgiide azaliyor. Oysa insanla-
rin, giivenli bir bigimde yikin-
tilar arasina dalmalari i¢in yi-
kintilarin tiimiiyle oturmasi
gerekli. Bu da ii¢ saatin bosa
gecirilmesi demek. Oysa akil-
Ii robotlarin ige hemen koyu-
labiliyorlar. Bu tiir robotlar-
dan beklenen, yaralilarin ye-
rini "koklayarak" , daha dog-
rusu algilayicilarint kullana-
rak belirlemek, onlara gida
ve ilk yardim malzemeleri
ulastirmak ve arama ve kurtarma ekip-
lerine yol gostererek yaralilarin zama-
ninda kurtarilmasina olanak saglamak.

Ancak bu beklentileri yerine getir-
mek o kadar da kolay degil, kablolar-
dan ve ¢elikten yapili bu "¢agdas St.
Bernard Képekleri"nin, molozlarin
iizerinden asabilecek kadar cevik ve
hareketli, iistelik bunlari insanlarin
yardimi olmaksizin yapabilecek kadar
da akilli olmalari gerekiyor. Robotlar
giivenli bir bicimde telsizle kontrol
edebilmek, boylesi bir ortamda nere-
deyse olanaksiz. Ayrica yikilmis bir bi-
nanin karmakarigik durumu, robotlarin
kabloyla kontroluna da olanak vermi-
yor. Bu durumda, robotlarin yapay ze-
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ka alanindaki en zor sorunlardan biriy-
le basedebilmeleri gerekiyor: bigim
degistiren ii¢ boyutlu bir labirentte
ilerleyebilmek. Bunun ig¢in bir dizi
151k, 181 ve iiltrason algilayicisi, gevrey-
le ilgili bilgileri robotun bilgisayar bey-
nine iletiyor. Robot da bu bilgileri,
kendi hareketli pargalart konusundaki
bilgileriyle birlestirerek kendisine la-
birent icinde yol gosterecek bir dahili
harita olusturuyor.

"Tabii biitiin bunlar teoride oluyor.
Pratikteyse yarigsmaya katilan robotla-
rin performanslart goz kamastirict ol-
maktan hayli uzak. Robotlar ABD Ulu-
sal Standartlar ve
Teknoloji  Enstitii-
sii’ntin miihendisle-
rince hazirlanan iig ay-
11 zorluk derecesinde-
ki "pistlerde" gercek-
lestirilmig. Bunlardan

en kolayi olan sari pistte devrilmis bir-
kac sandalye ve masayla bir yatak bu-
lunurken, orta zorluktaki turuncu pist-
te moloz yiginlariyla, bir rampa, bir be-
ton merdiven ve bir de ip merdivenle
ulagilabilen bir platform yer almis. Ge-
¢ilmesi en zor olan kirmizi pistteyse
kolayca devrilebilen ahsap yiginlari,
aluminyum perdeler, beton bloklar,
kiimes telleri ve plastik borularla dol-
durulmug. Her ii¢ pistte de gercek ya-
ralilart andiran, igeriden 1sitilan man-
kenler, yikintilarin altina rastgele yer-
lestirilmis.

Yarigmanin son turunda, finale ka-
labilen robotlara her ii¢ pisti gecebil-
meleri igin 20 dakika siire taninmis.

Katilan robotlar son derece farkli tasa-
rimlarda. ki kaulimer, Star Wars fil-
mindeki yetenekli robot R2D2 gibi te-
kerlekli bir ¢6p bidonu gériintimiinde.
Ama bu tiir robotlar arasinda en bagari-
lis;, Pennsylvania’daki Swarthmore
Universitesi’'nden katilan robot: Bir
elektrik siipiirgesi goriintimiindeki ro-
bot, ¢epecevre ultrasonik ve kizilotesi
algilayicilarla donatilmig; tepesine de
donen bir kamera yerlestirilmis.
Swarthmore’un gururu, sari pisti baga-
riyla gegmis, ayrica garparak tokezledi-
g1 bir yaraliy1 da "bulmus". Ancak tu-
runcu piste gelince kiigiik tekerleklert,
moloz yiginlarini ag-
makta yetersiz kal-
mis. Florida’dan ge-
len dordiincii  ta-
kim, yarigmaya iki
aracgla katulmis. Tel-
sizle kontrol edilen
iki robottan biri, 60
cm uzunlugundaki
bir buldozerin pa-
letlerini andiriyor.
Otekiyse biiyiik bir
oyuncak kamyon goriinii-
miinde. Robotlarin kamera
gozleriyle pisti izleyen iki
doktora ogrencisi, araglar
kirmizi1 pistin sonuna kadar
ulagtrmayr basarmig. Ro-
botlar pek ¢ok "yarali" ve
bu arada bir de yerel tele-
vizyon kameramanini bul-
may1 basarmiglar. Ama so-
nugta robotlardan higbiri
tiim yaralilart bulamadigi
gibi, bazilar1 da arada pist-
ten ¢ikip olan bitenden haberi olma-
yan konferans izleyicilerini "kurtarma-
ya" caligmiglar.

Yarigmanin  diizenleyicisi  Alan
Shultz, ilk sonuglardan sonra katilan
takimlarin etkileyici bir performans
gosteremediklerini kabul etmek zo-
runda kalmig. Ancak anlagilan fazla da
umutsuz degil. "Ciinkii" diyor, "robot-
lar, genellikle bu tiir yarigmalartin ilk
yilinda fazla basarili olamiyorlar; ama
miihendisler hizla eksikliklerini gide-
riyorlar". Bu durumda, Shultz’a gore
ontimiizdeki bes yil i¢inde robotlar
gercek kurtarma gorevlerinde kullanil-
maya baglanabilecek.
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