dumanlarindan
uzaklastirma
potansiyeline sahip
molekiller ancak bu
dumanlarda

su buhart bulunmast
isleri hayli karmasik hale
getiriyor. Su molekiilleri
CO, ayristirmak igin
kullanilan malzemelerdeki
CO, baglanma bolgesine
baglanma egilimi
gostererek malzemenin
seciciligini distriyor.
Arastumacilar

325.000 MOF’un
bilgilerini barindwran
dijital bir kiitiphanedeki
incelemelerin

ardindan CO,’ye
baglanabilecek birkag
molekil bolgesi

kesfetti. Bu bolgeler
CO,’ye segici olarak
baglanma 6zelliklerini
suyun varliginda bile
kaybetmiyordu.

Arastumactlar daha
sonra bu 6zel baglanma
bolgelerinden birini
tastyan iki MOF’u
laboratuvar ortaminda
Ureterek test etti. Sonucta
bu MOF’larin CO,’yi
ayurma performanslarinin
sudan etkilenmedidi,
Ustline ustlik

bunlarin su anda piyasada
bulunan bazi CO, ayrict
malzemelerden, 6rnedin
aktif karbon ve

zeolit 13X’ten

daha iyi performans
gosterdigi anlasudt.
Gelistirilen MOF’larin

su buhart iceren

baca gazindan CO,
yakalayabilmesi,
yaplilarinda bulunan

iki belirgin bolge
sayesinde mimkin
oluyor. Bolgelerin

biri su molekiillerine
digeri CO, molekdllerine
baglanyor, boylece su
molekiilleri ile CO,

aynt bolge icin

rekabete girmemis oluyor.
Arasturmactilar bundan
sonra yontemin buytk
Olcekte uygulanabilirligi
konusunda c¢alismalar
yapmay!1 planliyor.
Yontem, 6nemli bir

sera gazi olan CO,’nin
atmosferdeki oraninin
azaltilmasina, dolayisiyla
kiresel 1stnmanin
yavagslatilmasina

katkida bulunma
potansiyeli tasiyor. H

Beyninin
Yarist Alinan
Insanlarda
Beyin
Baglantilarn
Daha Guglu

Ilay Celik Sezer

California Institute

of Technology’den
arastirmacilarin
¢ocukluk ¢caginda
epilepsi tedavisi i¢in
hemisferektomi adi
verilen bir operasyonla
beyinlerinin bir yarum
kiiresi alinmuts altt
yetiskin lizerinde
yaptigt yeni bir
arastirmada, bu
kisilerinin beyinlerinin
operasyondan sonra
yeni duruma nastl
uyum sagladigina
iliskin 6nemli bulgular
elde edildi. Boyle bir
operasyonun

kendisi bile saskinlik
verici iken, bir de
operasyonu gegiren
pek ¢ok insanin dil ve
distinme becerilerini
geri kazandigt
biliniyor.

Arastirmacilar
katilimcilarin
beyinlerinde MRI
taramalart yaptt ve
sonuglart sagliklt
insanlara ait sonugclarla
karstilastirdt.

Kattlumcilar MRI
taraylcisinin icinde
dinlenme halinde iken
arasturmactlar gorme,
dikkat ve hareket gibi
islevlerle ilintili yedi
beyin bolgesindeki kan
akisint Olgtd.

Deneyde kan akist
beyin etkinliginin
gostergesi

olarak kullanildz.

Bir bolgedeki etkinligin
bir diger bolgedeki
etkinlikle pespese
degisim gostermesi
bu boélgelerin birlikte
calistigina ve bilgi
paylastidina isaret
ediyor. Bunlar ise
sagliklt bir beyin i¢in
elzem sayilan gicli
baglantilarin belirtisi.

Sonuglart Cell

Reports’da yayumlanan
arastirmada ¢ocukken
hemisferektomi
uygulanmuis olan altt
kiside incelenen yedi
beyin bolgesinin normal
sekilde calistigl yontinde
bulgular elde edildi.
Hatta bu insanlarda



s6z konusu yedi beyin
bolgesi arasindaki
baglantilarin kontrol
grubundaki bireylerde
incelenen baglantilara
gore daha guglu
oldugu gozlemlendi.
Arastirmacilar bu
normalden daha
gucli baglantilarin
hemisferektomiyle
yarist alinan
beyinlerin eksik
kisumlart telafi
etmesine yonelik

bir uyum mekanizmast
olabilecedini
distnuyor.
Arastirmacilardan
Lynn Paul’e gore,
ameliyat sonrast
optimal iyilesme
gOsteren hastalarin
beyinlerinin
eksiklikleri nastl telafi
ettiginin daha iyi
anlastlmast, gelecekteki
hemisferektomi
hastalart i¢in

hedefe yonelik
midahale stratejileri
gelistirilmesine
yardumct olabilir.
Arastirmacilar
bundan sonra

¢ocuk hastalart
hemisferektomi
Oncesinde ve
sonrasinda takip
ederek beyinlerinde
zamanla olusan
degisimi dogrudan
gOzlemleyebilmeyi de
umuyor. |
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Golf Topu
Buyuklugundeki
Robotlar

Su Sebekelerini
Takip Edecek

Ilay Celik Sezer

Hollanda’daki
Eindhoven Teknoloji
Universitesinden

Peter Baltus ve ekibi,
yer altindaki temiz ve
atik su borusu aglarinin
haritalanmasinda ve
bu aglardaki kagaklarin
ve tikanikliklarin

tespit edilmesinde
faydali olabilecek bir
robot gelistirdi. Golf
topu buyukligundeki
bu robotlar borular
icinde yuizerken veri
toplamalarint

saglayan algtlayicilar
iceriyor.

Her birinin i¢inde

bir mikroislemci,

bir hafiza kart,
algulayicilar ve pil
bulunan robotlar
sesi, sicaklig, basinc,
ivmeyi, konumlarny,
yonlerini ve manyetik
alant algilamak tizere
programlanabiliyor.
Enerji tasarrufu
saglamak amacyla,
robotlarin algilayicilarint
ancak sartlarda ani
degisimler oldugunda,
ornedin su kagagina
isaret eden bir ses
geldiginde ya da
girdaplt su akisint
gosteren hizlt

dénme hareketi
gerceklestiginde
etkinlestirmeleri
saglanabiliyor. Bu
durumda robot
Ol¢im alma sikligint
artirabiliyor.

Baltus, temiz ve atik su
borusu aglartyla ilgili

verilerin hassasiyetinin
Onem tasidigint ¢ink
bir sorun durumunda
genellikle kazi gerektigini
belirtiyor. Arastirmactlar
bu yiizen robotlart
sehirlerin altindaki

su dagitim aglarinin
haritalarint ¢ikarmak i¢in
kullanabilmeyi umuyor.
Bu aglarla ilgili belgeler
genellikle yetersiz

oluyor. Baltus bunlarin
bazilarinin 50-100 yllik
olabildigini, belgelerdeki
verilerin dlizensiz,

yanlis ya da ¢ok genel
olabildigini belirtiyor.

Gelistirilen robotlarin en
Onemli avantajlarindan
biri de icinde ilerledikleri
hatlarda bu hatlarin
gecici olarak kesilmesine
gerek kalmaksizin

Ol¢im yapabilmeleri.
Zira su sebekelerinde
yaptlan muayeneler





