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Mide modelinde mini robot ile biyobaskilama gerceklestirilebiliyor.

Mide Ulseri
Mini U¢ Boyutlu
Yazicilarla
Viicut icinde
Tedavi
Edilebilecek

Tuncay Baydemir

Diinyada her sekiz
kisiden biri mide tlseri ve
diger mide yaralarindan
etkileniyor ve ginumuzde
uygulanan tedavilerin
bazi olumsuz yonleri
bulunuyor. Arastirmactlar
u¢ boyutlu baskt

teknigi kullanarak canlt
htcreleri dogrudan
vicuda yerlestirip bu
olumsuzluklar asmayt
planliyor.

Ug boyutlu yazicilarin
birbiri Gistiine basilan
katmanlardan karmastk
yapilar olusturmast

mantigiyla benzer
¢alisan biyoyazicilar da
canlt hiicrelerden doku
ve organlar uretmek
icin kullaniliyor. Ancak
vicudun disinda
bastlan canlt dokularin
viicuda yerlestirilmesi
icin cerrahi operasyon
gerekiyor ve iyilesme
sureleri ve enfeksiyon
kapma riski buna bagl
olarak artiyor.

Canlt hticrelerin
dogrudan viicudun
icinde bastlmast
durumunda bu
dezavantajlt durumlar
ortadan kalkabilir. Bu
fikirden yola ¢ikan
arastirmacilar, hastalarda
acgilan ¢ok kuguk
kesiklerden yerlestirilen
u¢ boyutlu baskt aletleri
ile viicuda yeni dokular
yerlestirmeyi planladilar.
Bunun i¢in insan viicudu
icerisine kolaylikla

yerlestirilebilecek
minyatur bir biyoyazict
robota ihtiya¢ duydular.

Cin’deki Tsinghua
Universitesinden
biyomiihendisler
Wenxiang Zhao ve

Tao Xu mevcut robot
boceklerden ilham alarak
biyobask: yapabilecek

bir robot gelistirdiler. Bu
oldukea kugiik robot 30
mm genislige ve 43 mm
uzunlugda sahip. Hastanin
vicuduna yerlestirilirken
daha kuiguk boyutlarda
olan robot, gorev alanina
geldiginde icerisindeki
akillt mekanizmalar
sayesinde kendisine
daha genis bir calisma
alant saglayacak sekilde
acilarak 59 mm uzunludga
erisebiliyor.

Yapilan deneylerde
arasturmactlar robotu
vicut acikkligindan
yerlestirilen bir endoskop
tiptinden gecirerek
seffaf bir plastik mide
modeline ulastirdilar.
Burada laboratuvar
ortaminda yetistirilen
mide astart ve mide kast
hiicreleri ile yukli jelleri
hedef ylizeye basartyla
yazdurdiar. Calisma
sonunda hticrelerin
canliiginin korundugunu
ve htiicre ¢cogalmasinin
gerceklestigini gozleyen
arastirmactlar bu

¢alismanin mikro
robotlarin ve biyobaskt
tekniklerinin bir arada
kullanuldigt ilk basarilu
girisim oldugunu
belirttiler.

Mide lezyonu tedavilerinde
uygulanan uzun sureli

ve genellikle istenen
sonuglart tam olarak
vermeyen ila¢ tedavileri
ve ¢ogunlukla gegici
¢ozuimler saglayan riskli
cerrahi operasyonlarin
yerine canlt yamalar
yapumasinin daha etkili
bir yontem olacagunt
diistinen arastirmactilar
Onlerindeki stirecte
robotu daha kigtiik
boyutlara getirmeyi ve
daha karmastk islemleri
de gerceklestirebilecek
sekilde cesitli sensorlerle
desteklemeyi planliyorlar.

Ilerleyen giinlerde
biyoyazict ile viicut
icerisinde basilan
hicrelerin mevcut doku
ve organlarla uyumunun
ve bu hiicreleri daha
etkin bir sekilde ekleme
yollarinin daha detaylt
bir sekilde arasturilmast
gerekiyor. Sistem tam
olarak uygulanabilir hale
getirildiginde sadece
mide yaralart icin degil
aynt zamanda fitik ve
kisurlik tedavilerinde de
kullanilma potansiyeli
taswyor. B
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