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H a c e r  E r a r

Eylül-Ekim-Kas›m  2005 say›lar›nda çizgi izleyen robotun mekanik ve elektronik aksamlar› anlat›lm›fl, yaz›l›m aflamas› için ise  k›saca
bilgi verimiflti  (pdf formlar›n›  www.biltek.tubitak.gov.tr/tekno_tezgah/ adresinde bulabilirsiniz). Yaz›l›m aflamas›n›n biraz daha
ayr›nt›l› verilmesini isteyen arkadafllar›n›z oldu. Bu say›da örnek bir program verilecek, ama mutlaka önceki sayfalar› okuman›z
gerekiyor.  “Gelece¤in buzdolaplar›nda ne gibi yenilikler olsun istersiniz?”  sorusuna, ‹smet fiahin çözüm olarak hareketli raf
sistemini önermifl. Sizin de çözüm önerilerinizi bekliyoruz. 
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BBuuzzddoollaappllaarr››nnddaa  HHaarreekkeettllii  RRaaffllaarr
Buzdolaplar›n›n meyvelikleri ›s› ayar› nedeniyle en alttad›r
ve dizlerinde problem olan yafll›lar için bu raflar›
kullanmak çok zordur. Bunun yan› s›ra buzdolaplar›n›n
boyu insan boyu ile s›n›rlanm›flt›r (orta boylu bir insan›n
elinin uzanabilece¤i kadar). Buzdolaplar›n›n üstü
fonksiyonu olmayan örtüler ve süs eflyalar›yla doludur.
Bunun yerine buzdolaplar›na hareketli raflar konulmas›n›
öneriyorum.Bir dü¤meye bas›l›nca raf önce öne gelir,
sonra yukar› ç›kar (bel hizas›na gelir) kullan›ld›ktan sonra

tersine hareketle eski yerine
gider. Ayr›ca hareketli raf
sisteminin tekerlekli
sandalye kullanan kifliler için
de çok yararl› olaca¤›n›
düflünüyorum.

‹smet fiahin’e teflekkür
ediyoruz, içi malzeme dolu
alet çantas› At›l›m
Üniversitesi
(www.atilim.edu.tr)
taraf›ndan adresine postaland›.

Sorun Sizden Çözüm Bizden
‹smet fiahin (Çorum)

Robotun teknik aksamlar› haz›rland›ktan sonra PIC
üzerinde yaz›l›m yap›l›r. BASIC, ASSEMBLY ve C
dilinde yaz›l›m yap›labilir (Biz C dilini kullanman›z›
öneriyoruz). Bir programlama dilini seçtikten sonra
yap›lmas› gereken robotun düflünce yap›s›n› flematik
olarak haz›rlamakt›r. Daha sonrada bu flema eflli¤inde
program oluflturulur.

Sizden Gelenler 
(Nevzat Kocasaraç)

Asagida çizgi izleyen robot yap›m›nda kullanabilece¤iniz bir
PIC16F84A Yaz›l›m› örne¤i verilmifltir. 
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