Atlantis’ten Mir’e Ikinci Kez Merhaba
Bir Bulusmanin Giincesi

Kasim ayida. uzay weknolojisinin liderleri ABD
ve Rusva, Uzay Mekigi Atlantis'in Mir Uzay Istasvo-
nit'na kenetlenmesivle birlikee bir kez daha ozayda
bulugre. 12 Kesim'da, Flonda yerel santiyle (:31'de
fulauilan Adants, 15 Kawm'da saac 12:27'de bulug-
mayi gergeklestirdi. Uziy mekifinin bu-15. ugusy,
19 Kasun'da sona erdi. Bulusma, gelecekee yasama
geemesi plantanan Uluslararast Uzay Istasyonu pro-
jesinin gokulushe vapising drneklik edecek bir mii-
rettebat birarava getirth. Avrupa Uzay Ajans, Kana-
du, Rusyave ABLD den astronotlar ilk kez uzayda av-
e gt altinda bulunmug oldu,

Atlantis'in ghrevierinden bin, gelecek bulug-
malarda da kullunilmas: amaglanan Rus yapisi Ke-
nedenme Mudili'nd uzays msimaku. Hem disi
hem erkek kenetlenme dzelligine sabip birim, ne-
kik Mir'e dogru yol aliken, bir robot kol yardimiv-
la yiik giivertesinden gikarulip Atlantis'in Afag Ke-
netlenme Sistemi'ne (ODS) akildi. Atlants'in
Mir'e kenetlenmesi sirasinda Knstal Modiil'e ke-
netlenen bolim, Kenetlenme Moddili'niin Ost par-
gast oldie. ki giinlik bersberdikien sonr Dilnya'va
diinmek itzere Mir'den ayilan Atlantis, birimi,
Kriseal Modill'e tikili brrakei. Bu parga sayesinde
eelecekicki kenetlenmelerde Mir'in giines panel-
feri, vanaymakea olan mekik igin bit sorun olugtur-
mayacak,

Atlantis aymi zamanda Mir'e su ve ihtivag mal-
remelerinin vanmnda, uzay istasvonunin yenilest-
rilmesinde kullanilacak olan, birf Rus vapim digerd
ortak vapim iki yeni giines panelini nlaguedi. Di-
nitste de Dilnya'ya deney Smeklerl, onanm ve ¢i-
siimlemeleri yapilacak arag geregler ile nzay ists-
vonundan elde edilmis firiinler getirdd.

Adlanus'in 7 giioliik voleulugu 12 Kasim'da fir-
latiligryla baglads, Uzay mekiginin Mir'e vaklagim
dofirulmsy, uzay isasyonuntn tam altindan olacak
sekilde diiglinOlmiised. Adantis'ing yoringedeki
tzay istasyonunun bulundufu nokuy yakalayabil-
mest, giindin belifi bir saatinde, sadece 7 dakikalik
bir siire iginde firlautnasimn gerekli kilwordu. 12
Kasim giinil saav 6:31'de. “pencere” adh verlen bu
Gzel zaman diliminde gergeklestinlen firlatmamn
rchindan mekik. 4 giin boyunca kiigilk jer aresle-
melenni kullansrak Mir'e 1435 km'lik bir yzakliga
erigth. Son vaklagma lincesi, tzay istasyonundi ke-
neth kalwcuk Kenetlenme Modiilling) viik giiverte-
sintden glkirtilumk uvgun Konuma getirileceke,

Kenetlenme Mod(li'niin kenetlenme iglemle-
rine baglamasindan dince mitrettebar, iglemler sim-
sinda gerekmesi durumunda zaman kazanmak ama-
civl, birkag kez pzay vivitviigi hazrdif denemesi
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gergeklestirdi. Bu hazirhk, ugus kabininin ig basin-
crmin 370 grfemye dilgiiriilmest ile wzay elbisesi
ang gerecinin standart konrollering kapsiyordie
Ugusun {igiineil giinfinde, Kenetlenme Modil-
lii islemler, Atlantis'in mekanik kolunun, birimi
kavramasivla baslar, Ardindan modiliin yilk giver-
tesinde kalkis sirasinda yolewluk boyunes yaay
durmasinn saglayan baglanular agilir. Giiverteden
gikartilan birmm, mekanik kol vardimiyla uzay me-
kifiine dikey konuma geirilic. Bir sonraki agamada,
b ugngts ilk kez denenen Mekik Uzav Goriintile-
me Sistemi (OSVS) kullamlarak, Atlantis fizerinde-
ki Mekik Kenetlenme Sistemi ile Kenetlenme Mo-
dilli ayni dogrultuys gearilie. Bu yeni sistem, ki
birm (izerinde de bulunan biivitk nokeasal isaretle-
rin konumbanine, sayisallastinilmig televieyon ka-

mems) gorintitlen ameilifayly grafik ve savisal nla-
rak saptanmusing dayanir. Birlegtirme sirasinda

Arag Kenetlenme Sistemi'nin ortasma yerlestiril-
toig bir kamera astronotlara rehberlik eder. Modil,
kenetlenme halkasina flk tnce 10 ¢m, ardindan 2
om kala, iki ayn noktada durdurularak son koatrol-
ler vapthr, Bu sitada Atlantis’in tepki Kontrol siste-
mi jetleri, kolun va da modiiliin beklenmedik bir
hareketine yol agmamast igm kapanlir. Son agama-
da, mekik vonlendirme jetlen ssaly dogru kisa bie
itme giicii uygular ve aracin modile yanagmasing
sallar, ardindan da kenetlenme mekanizmast dev-
reye girer, Modille basing verildikten sonra sizdir-
muzlik tesdert gerceklestinilic. Heshangi bir sorun
olmadigimn anlesitmasinm ardindan mekanik kol
modillden aynlir ve ugug durumuna kilitlenir. Bu
son iglemler sitasinda bir yandan da mekik. buluy-
ma nokeasina dofra olan voleulufunun sonuna gel-
mektedir,

Ugugun diedlned glint, planlanan kenetlen-
me zamamndan (ki sadr dnce, Adantis, Mir Dzay
Istasyonu’mun 145 km altndaki bie nokeaya uligi-
lir. Ardincan mekanik kol ugug durumunu terk
edip kenetlenme pozisvonu alir Bu pozisvon, ko-
lun orta ekleminde bulunan knmera yardimivla,
ugug miirectebatimn kenetlenmeyt vandan zleme-

sini olanakh kilar, Aynranda Atlantis ile Mir amsis-
da telsiz baglantsi da kurulur.

Bu uzakhkean, arck Mir, Atlantis'in radar
menziline girmigar. Radar sistemi, ugug miiretteba-
tna uzakliga ve vaklagma heznd iligkin gesekli bil-
ailerl verir. Mekik, motorunu dire kez ardr arding
ategleyerek ince ayarlan yupar, Diinya'mn merkezi
ile Mir'in agultk merkezinden gegrid varsayilan sa-
nal eksen dogriltusunds way istasyonuna yaklag-
makra olan mekigin bz, Diinva'nin vol agtdn mik-
rogekim gilolh nedenivle kendilifinden azalia cfi-
limindedir. Bovlece dodal giigler kullamlurnk, nor-
malde frenleme igin galigtnlan jetlerin Mir'in gov-
desi lizerinde neden oldugu kirdilige de engel oltin-
mugtr,

Atlantis, Mir'e yaklagtikea furkli buzer wygitlan
uzaklik Slgiimil igin devreye girer. Bulugmanin elle
kumanda gerektiren kismi, aradaki uzaklik 200
m'yve indiginde baglar. Mekiin kenetlenme meki-
nizmastmn orasinda bulunan kamera dofrultunun
tarry olarak sapranmasinda kullandie, Uzakhk 60
m'ye dlistiiginde, gym anda kenetlenme yitksekli-
Bind saglamak i¢in manevra yapmakea olan Mir's
beklemek amacivla mekik hareketsiz hule gerinlir,
Rus ugug mithendislerinden omay alan NASA tguy
milhendisleri gerekli bilgivi- mekifie ulagtinr. 10 m
uzakliktan baglayarak bir gemiden digerine dog-
rudan telsiz baBlantsi kullundmava baglamr, Bu
suyede Mir'deki kozmonotlar ilk dokunma, yukala-
ma ve kenetlenme sontas) hareketler hakkinda
mekige siirekli bilgl verirler, Bu harekeder, yavlar-
dan ve motorlardan olugan kenetlenme binminm
igindeki bir diizenck yoluyla gidenlir,

Iki giin kenetli kalan iki uzay aract ayrilmaya
haar olduunds, kenetlenme mekanizmasinmn yay-
lan Atlantis’e hafif bir itme giicil uygulayarak aynl-
ma islemini baslacr. Bu ayrilig amnda dnceden kes-
tirilemeyecek bir etkiyi Gnlemek igin, 1ki aracin du
motorlan sustunilmug ve araglann birbirinden i1k
yaylanmanmn etkisiyle pzaklasmalan beklenmist,
Kenetlenme mekanizmalinmin birbirinden cama-
men ayilmeg oldugu 60 emuwzaklkea, Atlantis'in
motoran Low-Z modunda harekete geger. Bu
mod, mekifin kuyruk ve burun kismmda bulunan
diga dogru bukan jetlerin areglenmesini saglar.
130 m uzakliga erigildidinde ise mekik, istasyonun
peviesinde atacafs tur igin motorlyrin ategler
Mir'in fotograflarla gorintiilenmest amaceyla ki rug
siiren bu ks vedanin ardindan mekik doniiy yol-
culuguna basladi,
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