glinddz, sis, simsek gibi hava sartlan da gériintide
kullamilir.

Gunimiizde simillatdrierde havada yakit alma,
gemiye inis, gece inisleri, bombalama, inisleri zor
ve egitim isteyen bazi havaalanlanna inme gibi egi-
timler de rahathkla yapiimaktadir. Bu aragta pilotlar-
dan basgka onlan egiten ve teste tabi tutan bir uz-
man da bulunmaktadir. Bu uzman, ekrani dokunu-
sa duyarl bir bilgisayar vasitasiyle ugustan 6nce
(ugadin konumu, yakit durumu, rizgér hizi, gece ve-
ya gindiiz ugusu, rotasi vb.) ve ugus sirasinda (mo-
torlann durumu, hidrolik anzasi, motorda yangin gik-
masi, yakit kagad vb.) gesitli kogullan aninda degis-
tirerek pilotun reaksiyonunu, bilgisini degerlendirir,
dener. Bdylece pilot gergekten ugtugunda, muhte-
mel bir durum karsisinda hazirlikh olur, Avrupa'da
1950 yilinda Boeing Stratocruiser igin ilk tam elek-
tronik sim@latdr inga edilmigtir. Similatorlerde kul-
lamlan bilgisayarlar ¢ok geligmis modern bilgisayar-
lardir. Bunlardan biri, Gould Electronic'in gelistirdigi
SCI-Clone/32 processing sistemi ile, bu sistem de
konvansiyonel bilgisayarlara gére daha ucuz ve giig-
10 sonug almak igin tek bir yansitici hafiza sistemi-
ne gbre galisir.

Alttaki: Hong Kong hava limanina yaklagma ve inis
milatori. Bu goriintiller bilgisayar ¢izimleridir.

Usteki sekil: USS. Nimitz u¢ak gemisine iniy goruniusi

1. SP3/T simillatériinde hava efektleri
(simgek).
2. SPI simiilatoriinde gece inis gdrintisi

Si-

Bu sea king simulatdrinde 200 yatay go-
rintii sistemi vardir,

HAMBURGER
YAPAN ROBOT

Artik robotlar da hamburger yapabifiyor. Bu
robotlarin kontrol bilgisayaria yapiliyor; emirler
de fotooptik hicrelerle veriliyor. Boyle bir robot
ilk defa, bir aragtirma ve geligtirme firmasi olan
Translap tarafindan dizayn edildl. Translap, bu ro-
botlara haléd domates ve sogan: ustalikla kullan-
ma yetenedinin kazandirnlamadigini, ancak, biraz
zaman taninirsa bunu da basarabileceklerini be-
lirtti, Bu firma bir kafeteryaya 20.000 dolara, ham-
burger yapan robot satmistt.

Burgerler, tasiyici kayis uzerinde, bir sefer-

de 5 sira halinde, pigirme tinelinden gegerler.
Sonra fotooptik algilayiciya ulagiriar. Fotooptik a-
gilayict burgerierin isteniidigi sekilde pigip pisme-
digini belirler. Eger istenildigi sekilde pismigse,
burgerler digariya verilir.

Su anda bu robotlar 1 dakikada 3 hambur-
ger yapabiliyor. Wisconsin Universitesi, Seri Yi-
yecek Uretimi Bolimil Ogretim Gérevlisi Craip
W.Schowalter “‘bu robotlarin ¢cok yakin bir gele-
cekte 1 dakikada 10 hamburger yapabileceklerini”
séyledi.

Bu robotiar sayesinde seri ylyecek Uretim en-
distrisinin sikintilarina ¢ézdm bulunabilecek.

Omni'den gev.: Hiiseyin BAG
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