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Parmaklarimizda bulunan kaslar, tendonlar
ve bag dokular parmaklarimizi hareket
ettirebilmemizi sadlar. ABD’de bulunan
Santa Cruz Universitesi ve Japonya’da
bulunan Ritsumeikan Universitesinden bilim
insanlar da parmaklarimizin bu yapisindan
esinlenerek gectigimiz aylarda bir robot
parmak iiretti. (¢ boyutlu yazicl araciidyla
iiretilen robot parmadin hareket edebilmesi
icin insan parmaklarinda bulunan kemikler,
tendonlar, bag dokular ve kaslar géz dniinde
bulundurularak sert ve esnek malzemeler
bir arada kullanild.. Bilim insanlari, ardindan
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bir bilgisauar programi kullanarak robot
parmadin modelini olusturdu. Béylece
bilgisayar modellemesindeki robot parmagin
hareketleriyle ii¢ boyutlu yaziayla iiretilen
robot parmadin hareketlerini kiyaslayabildiler.
Sonucta ikisinin hareketlerinin birbirleriyle
¢ok uyumlu oldugunu gérdiiler. Bu ¢alisma,
gelecekte ii¢ boyutlu yazicilar kullanilarak
robot el gibi daha karmasik robotlar
yapiimasinin miimkiin oldugunu géstermesi
agisindan énemili bulunuyor.

Bilim CGocuk: S




