Robol \SQPUVge Nasil Caligir?

Bir dugmeye bassaniz ve evinizdeki elektrik sipurgesi bulundugu yerden
kendi kendine hareket etse... Odalari, mutfagdi, banyoyu, koridorlari ve salonunuzu bir
bir dolagsa, kdge bucak demeden batun evinizi ghzelce stplrse
evde ne blyUk kolaylik saglardi, degil mi?

Ama bir dakika! Bilimsel geligmeler ve onlara bagdl teknolojik ilerlemeler sayesinde bu igi yapabilen
elektrik sapurgeleri zaten bir stredir mevcut. Bu becerikli ve “akilli” makinelere genel olarak robot
supurge deniyor. Robot supurgelerin nasil ¢aligtigint 5grenmek ister misiniz?

Eveet. Jarj istasyonunu yerlegtirdik ve
figini elektrik prizine taktik...Uygulamay! da akilli telefonumuza
kurdugumuza goére her gey tamam. Yeni robot supirgemiz evdeki internet
aginin bir pargasi hdline gelmig olmali. Artik ona kablosuz sinyallerle
komut verebiliriz. Gidecegi yolu nasll belirleyecegini, yerleri ne kadar
temizleyebilecegini cok merak ediyorum. Jurada “Baglat”
yaziyor. Hemen deneyip gorelim.

Yatay eksen
algilayicilari

Vay uyanik! Onlne bir engel ¢ikinca ona ¢garpmadan yénin(
degigtirdi. Higbir geye degmeden nesnelerin arasindan gegebiliyor,
ustaca g¢evrelerinden dolanabiliyor, sigiyorsa altlarina girebiliyor.
Tipki benim gibi! Peki nasil yaptyor bunu?

Toplayict pervane
Suparge caligirken
strekli déner ve 6zellikle
kenarda, kbgede kalan
kirleri toplayarak déner
fircaya yonlendirir.

Robot supurgelerin Gstinde, yanlarinda ve altinda,
¢evreyi gereksinime gore lazer ya da kizildtesi
iginlarla sarekli tarayan gok sayida elektronik
algilayict bulunur. Algilayicilardan gelen verileri
degerlendiren iglemci, stplrgenin gevresindeki
nesnelerin saptanmasini saglar. iglemci, yatay eksen
algilayicinin yolladigi tarayict iginin ¢arptigi nesneden,
o6rnegin bir duvardan ya da bir tabure bacagindan
yanslyip algilayiclya geri dontg suresini hesaplayarak
nesnenin siplrgeden ne kadar uzakta bulundugunu
6lgmig olur. Boylece supurgenin galigtigi alanin bir
haritast olugturulabilir ve ¢aligma alaniyla sapurgenin
o alandaki hareketleri, akilli telefona yiklenen bir
uygulama sayesinde ekrandan izlenebilir.

Doner firga
Tum elektrik supurgelerinde oldugu gibi robot
stpurgeler de digaridaki havay! bir elektrik motoru
marifetiyle igeri emer. Havayla birlikte daha ¢ok

pisligin ¢ekilebilmesini saglamak icin de
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Robot suplrgenin yatay dogrultuda kargisina
¢lkabilecek nesneleri, drnegin cevresinde bulunan
duvarlart ve mobilyalari saptamasini saglar.

Bakalim motorlari ne kadar gugla.
Hoop! Beni taglyabilecek misin robot
stpurge? Dogru mutfaga' Deh!

Robot
] supurgeler

olugturduklar
haritalari ve
¢aligirken izledikleri
rotalari elektronik
belleklerinde
depolar. Boylece
ayni alanda tekrar
¢aligtiklarinda
bellekteki verileri
degerlendirerek

Ama kedi ya da herhangi bir gey tagimak zere

degil, yalnizca yerleri siparmek ig¢in tasarlandim
ben. Bozulmami istemiyorsan sakin bir daha Gstiime
¢tkma kovboy. Hadi, inip gu kilimi kenarindan
tutuver de sapurirken kayip toplanmasin.

= daha 6nce
Kizildtesi 1gin yayan yaptiklari
dikey eksen algilayicilarim hatalardan

kaginabilir, daha

az zaman ve enetji
harcayacaklari yeni
rotalar olugturarak
daha verimli
caligabilirler.

6nemli bir seviye farki saptadi.
llerlersem agagi diigecegim kadar
yuksekteyim. Buray! sanal haritamda
stpdlralecek alan siniri olarak kaydetmeli
ve bir sonraki turda buradan
uzak durmali.

Kir toplama haznesi

Supargenin igine gekilen hava ve
kirler filtrelerden gegtikten sonra
hava, bogaltma kanallarindan tekrar
digari verilirken kirler, kir toplama
haznesinde biriktirilir.

Dugey
eksen
algilayicilari

D kargisina gikan kuguk engelleri
agabilir. Ornegin salondaki parke
yer dégemesinden haliya ¢ikabilir.

D \
: Sarj kutuplari
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tekerlek ayri bir motor tarafindan

Robot suplrgenin dikey dogrultudaki, yani altindaki ve (stindeki nesneleri
algilamasini saglar. Bu algilayicilarin topladigi veriler sayesinde iglemci,
ornegdin sapargenin bir yatagin altina sigip sigamayacagini saptayabilir.

Ya da tag zeminden hallya gegilirken sartinme artacagdt i¢in motorlarin
tekerleklere daha ¢ok gl¢ vermesi saglanabilir.

Ayy! Cok yoruldum, pilim bitmek (izere
ama ugrasgtigima degdi. Her yer piril piril
oldu. §imdi garj kutuplarimi istasyondaki
kargiliklarina yerlegtirip bir sonraki temizlik
icin enerji depolama zamani.

Her biri ayri

motorlara bagli
tekerlekler

Robot supurgeler
iclerinde ayni anda

birka¢ motoru besleyecek
glgte elektrik enerjisi
depolayabilen bir aku
barindirir. Béylece her

dondaralebilir ve suparge,
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